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2. PRZED UZYCIEM
p N Wtacz zasilanie.
4. USTAWIENIA SIECI
1.Umiesc¢ robota w stacji.
) 2.Wcisnij i przytrzymaj przyciski HOME i wtgcznik przez 2
; ® sekundy. Panel zacznie migac¢ na biato.
® ® 3.Postepuj zgodnie ze wskazowkami w aplikaciji.
J (- 2\ (- =) (- 2\
- J aa i..m B rdadovcn & S—_—
« Usun mate przeszkody, takie jak: zabawki, kable, gatezie czy liscie. o
* Przytnij trawe do wysokosci 9 cm lub krécej. iy e
* Trzymaj dzieci i zwierzeta z dala od urzagdzenia. ‘ - = )
e Umiesc¢ baze tadujacg na ptaskiej powierzchni bez nachylen, kamieni i schodkow.
e Upewnij sie, ze w odlegtosci 0,5 m po obu stronachi1,8 mz <>
przodu nie znajdujg sig zadne przeszkody (np. budynki lub drzewa). s s
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* Upewnij sie, ze obszar jest w zasiegu sieci Wi-Fi 2.4G lub 5G.



5. OBStUGA KOSIARKI

START

Wcisnij @ ,a nastepnie

TRYB PUNKTOWY SPOT

Wcisnij i przytrzymaj@ przez 2 sekundy, potem

PAUZA Weignij [I») lub [ #] lub @ Lub
POWROT DO STACJI Wcisnij , potem @,a nastepnie

AWARYJNE ZATRZYMANIE

Wcignij

KONFIGURACJA WI-FI

Wcisnij iprzytrzymaj@ i (&) przez 2 sekundy

AKTYWACJA/DEZAKTYWACJA
BLOKADY PRZED DZIECMI

Wcisnij i przytrzymaj @ i przez 2 sekundy

PRZYWRACANIE USTAWIEN
FABRYCZNYCH

Wcisnij i przytrzymaj @ i @ przez 5 sekund

6. PIERWSZE MAPOWANIE

o Umiesc robota w bazie i upewnij sig, ze

sie taduje (panel Swieci sie na zielono).

) Rozpocznij mapowanie wciskajac [E,

a nastepnie na panelu, lub w aplikacji.

o )

Podczas pierwszego mapowania robot automatycznie tworzy
mape catej strefy trawnika, a nastepnie wraca do stacji w celu
natadowania. Kolejne strefy mozna dodac pdzniej.

7. USTAWIENIA STREFY ZAKAZU WJAZDU

Zablokuj dostep robota do okreslonych obszardw,
wyznaczajgc strefy zakazu wstepu.

Spadki lub krawedzie o wysokos$ci powyzej 3 cm.
Niskie rabaty kwiatowe lub cenne rosliny.

Liny, takie jak linki do namiotow lub sznury do
suszenia ubran.

Sprzet nawadniajacy, taki jak weze, rury lub
zraszacze.

Przewody elektryczne lub urzadzenia
elektryczne.

Przed utworzeniem stref zakazu wstepu lub wirtualnych ogrodzen nalezy
zatrzymac robota. Nastepnie nalezy je narysowac bezposrednio na mapie.
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8. DODAWANIE NOWEJ STREFY

Uwaga: Nowe strefy trawnika nalezy dodac po pierwszym
sporzadzeniu mapy.

Aby dodac nowe obszary trawnika, nalezy skonfigurowacé
w aplikacji $ciezki miedzy strefami. Dzieki nim robot moze
przemieszczac sie miedzy poszczegdlnymi strefami

i pracowac na wszystkich obszarach.

Przed skonfigurowaniem sciezek nalezy zakonczy¢ biezace
zadanie.

@ Nazmapowanym obszarze trawnika nalezy zdalnie skierowac robota do poczatku $ciezki i ustawic¢
to w aplikacji (z dala od przeszkdd, w odlegtosci > 1 m od krawedzi).

9. OBSLUGA KLIENTA

@ Wybierz “Opinie” w aplikacji.

@ Opisz problem i przeslij logi urzadzenia (zadbaj o stabilne
potgczenie Wi-Fi; przesytanie moze troche potrwac).

O nNas; zespot obstugi klienta odpowie tak szybko, jak to

mozliwe.

Poprowadz robota Sciezka do nowej strefy trawnika.

W aplikacji ustaw punkt koricowy sciezki (bez przeszkdd, w odlegtosci >1 m od krawedzi). Robot
automatycznie sporzgdzi mape nowego obszaru.
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